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1. Co jest w pudetku

Robot Stacja™ Uniclean (w zestawie worek na kurz)
Szczotki boczne (jeden zestaw) Przewod zasilajgey * Narzedzie do czyszczenia

aufy

Srodek do czyszczenia podtég (600 ml) Dokumenty

* Przewod zasilajgey rozni sie w zaleznosci od regionu.



2. Przeglad
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Kamera RGB
Swiatio LED

Zderzak

Przycisk tadowania
- Nacisnij, aby wstrzymac
czyszczenie, a nastepnie nacisnij
ponownie, aby robot wrécit na
stacje tadowania

Przycisk Start / Pauza

- Nacisnij, aby rozpoczqc /

wstrzymac czyszczenie

Czujniki tadowania (x2)

Styki tadujgce (x2)

Czujnik odlegtosci od sciany

Wskaznik pierscienia
Swietlnego

Pojemnik na kurz
Ostona magnetyczna
Wskaznik LED Wi-Fi

- Szybkie miganie: Wi-Fi roztgczone

lub oczekiwanie na potgczenie

- Miga powoli: potgczenie Wi-Fi
- Stale wtgczony: Wi-Fi podtgczone

Przycisk resetowania

- Zresetuj potgczenie Wi-Fi: Po

jednokrotnym nacisnieciu ustyszysz
komunikat gtosowy "Wi-Fi zostato
zresetowane", a lampka kontrolna
bedzie powoli migac

Przetgcznik zasilania

- "I' oznacza, ze Robot jest wtgczony
- "O" oznacza, ze robot jest

wytgczony

Skaner laserowy LIDAR



Dno

Mop obrotowy
Kota (x2)

Ostona szczotki

Szczotki boczne (x 2)

Q00 O

Szczotka obrotowa

Koto obrotowe

Q0006000

Czujnik wykrywania dywanu

Zbiornik brudnej wody

Filtr wody

Pojemnik na wode
Przyciski zwalniajgce
zbiornik brudnej wody
Filtry do zbiornika brudnej
wody (x3)

Zbiornik brudnej wody

o0

o
® 6 0 00

Pojemnik na kurz

Uchwyt do kosza na kurz

®e

- Zwolnij zatrzask tylnej
(1] ‘ pokrywy

- Otworz, aby wyczysci¢ wnetrze
kosza na kurz

Filtr wstepny
Filtr o wysokiej wydajnosci

Zwolnij zatrzask goérnej
pokrywy
- Otworz, aby wyjqc

0 0

filtr o wysokiej wydajnosci

o Czujniki zapobiegajgce
upadkowi (x6)




Stacja Uniclean™
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Zbiornik czystej wody
Wilot wody

Zbiornik na brudng wode

Pokrywa zbiornika na
brudng wode

Panel dotykowy

Srodek do czyszczenia
podidég twardych

Taca filtracyjna

Automatyczny interfejs
napetniania wodg

Styki tadujgce (x2)
Czujniki tadowania (x 2)
Uchwyt worka na kurz

Worek na kurz

Dotknij przyciskow

- Recharge Button T3

»Nacisnij, aby powrdcic¢ do stacji™
Uniclean

- Start / Pause Button P

»Nacisnij, aby rozpoczgc¢ /
wstrzymac czyszczenie

- Mode Switch Button O

»Nacisnij, aby przetqczy¢ sie miedzy
Trybem odkurzania i odkurzania +
mopowania

»Nacisnij i przytrzymaj przez
3 sekundy, aby aktywowac
dodatkowe czyszczenie mopa

Gniazdo zasilania

Rowek do nawijania
przewodu



3. Przygotowanie S1

3.1 Usunh naklejki i opakowanie z pianki

Przed uzyciem usun naklejki, laserowq folie ochronnq i piankowe opakowanie z robota i stacji Uniclean™ .

3.2 Zainstaluj szczotki boczne

Upewnij sie, ze szczotki oznaczone jako 1(czerwony) i 2 (szary) sg prawidtowo zainstalowane na
podstawie ponizszego schematu. Ustyszysz "klikniecie", gdy szczotki boczne bedg na swoim miejscu.

3.3 Podtqgcz do zasilania

Mocno wtdz przewdd zasilajgcey, jak pokazano na schemacie. Wsunt nadmiar kabla w rowek uzwojenia.
Po podtqczeniu stacji bazowej do zasilania zapali sie panel dotykowy i pierscien LED w zbiorniku czystej
wody.




3.4 Umies¢ stacje w miejscu docelowym

Umiesc¢ stacje na twardej i rownej powierzchni przy scianie. Zapewnij przeswit co najmniej 1,5 m z przodu
i 0,5 m po bokach Umiesc¢ stacje w miejscu z silnym sygnatem Wi-Fi (pasmo czestotliwosci: 2,4 GHz).

Q - Unikaj umieszczania stacji w miejscach wystawionych na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych.

3.5 Zainstaluj pojemnik ze srodkiem do czyszczenia twardych podtég

Postepuj zgodnie z diagramem, aby wyjqc¢ zbiornik czystej wody. Odklej naklejke ze stacji, a nastepnie
witoz wktad do szczeliny odkurzacza. Po bezpiecznym zamontowaniu srodka do czyszczenia podtog
ustyszysz "klikniecie".

Q - Uzywaj tylko srodka do czyszczenia podtdg okreslonego przez eufy. Uzywanie innych srodkow
czyszczqcych moze spowodowac uszkodzenie produktu i nie bedzie objete gwarancjq.



3.6 Dodaj czystqg wode

Wyjmij zbiornik czystej wody ze stacji, dodaj czystq wode, osiggnie poziom MAX, a nastepnie umiesc
ponownie zbiornik czystej wody na staciji.
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- Nie dodawaj do zbiornika wody zadnych srodkow dezynfekujgcych, srodkow czyszczgcych
ani gorgcej wody innych firm, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie urzgdzenia i takie
uszkodzenia nie bedq objete gwarancjq.

3.7 Wiqcz robota

Otworz pokrywe magnetyczng robota i przetqcz przetgcznik na "I, aby wigczy¢ robota. Po wigczeniu
robot odtworzy komunikat gtosowy.

3.8 Pobierz aplikacje

Aby korzystac¢ ze wszystkich dostepnych funkcji, zaleca sie sterowanie robotem za pomocq aplikacji.
Mozesz wyprobowac nastepujgce metody:

1. Pobierz aplikacje z App Store (i0S) lub Google Play (Android) klikajgc w ten link:
https://apps.apple.com/us/app/eufy-clean-eufyhome/id1229100262

L

‘@ - Upewnij sie, ze na smartfonie dziata system iOS 13.0 (lub nowszy) lub Android 7.0 (lub nowszy).

2. Po otwarciu ostony magnetycznej robota zeskanuj kod QR na urzgdzeniu.
Po pobraniu i zakonczeniu instalacji aplikacji zarejestruj sie i zaloguj na witasne konto eufy.



3.9 Skonfiguruj potgczenie Wi-Fi

Nacisnij raz przycisk resetowania. Gdy ustyszysz komunikat gtosowy "Wi-Fi zostato zresetowane”,
postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikaciji, aby dodac swojego robota i zakonczy¢ potgczenie.

Na smartfonie, dotknij "Dodaj urzgdzenie" na ekranie gtownym aplikacji i wybierz S1z listy urzqdzen. Gdy
urzqdzenie pojawi sie na liscie, dotknij "Dodaj", aby rozpoczqc¢ tqczenie sie z robotem.

Wybierz sie¢ Wi-Fi 2.4G w domu i wprowadz hasto, a nastepnie dotknij "Dalej"

Welcome < Add Your Wi-Fi Network

Step 3: Connect to Wi-Fi

Choose a Wi-Fi network to connect to and ensure
you enter the correct Wi-Fi password.

This device is only compatible with 2.4GHz Wi-
Fi networks

Anker-10T >
New Device Found
kand
° Save Password Learn More
{ Add Device
G|

Uwaga: Obrazy interfejsu uzytkownika stuzg wytgcznie do celow ilustracyjnych. Rzeczywista zawartosc
wyswietlanej zawartosci moze sie roznic w zaleznosci od wersji oprogramowania.

Q - Uzyj sieci 2,4 GHz lub dwupasmowej 2.4/5GHz.

- Router musi obstugiwac protokoty 80211b / g / ni IPV4.

- Nie uzywaj VPN (wirtualnej sieci prywatnej) ani serwerdw proxy.

- Nie tgcz sie z ukrytymi sieciomi.

- Urzgdzenie obstuguje szyfrowanie WPA i WPA2 za pomocq TKIP, PSK, AES / CCMP; WPAZ3 nie jest
obstugiwany.

- WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) nie jest obstugiwany.

- Jesli uzywasz przedtuzacza / wzmacniacza sieci, upewnij sie, ze identyfikator SSID i hasto sq
zgodne z siecig gtowna.

Jesli nazwa Wi-Fi nie wypetnia sie automatycznie, dotknij "Wybierz Wi-Fi" obok pola wprowadzania i

wybierz sie¢ domowq samodzielnie. Przed ponownym dodaniem urzqdzenia do aplikacji upewnij sie,
ze telefon jest podtgczony do domowej sieci Wi-Fi. Po pomysinym potgczeniu robot wysle komunikat
gtosowy, a nastepnie mozesz nadac robotowi nazwe.

Q - Nazwy Wi-Fi nie mogq zawierac¢ znakow specjalnych.



Jesli urzgdzenie nie moze potgczyc¢ sie z sieciq:

- Sprawdz poprawnosc nazwy lub hasta Wi-Fi, w tym rozroznianie wielkosci liter.

- Sprawdz potgczenie internetowe routera i rozwiqz wszelkie problemy.

- Jesli router ma wigczony tryb biatej listy, wytqgcz go tymczasowo.

- Jesdli router uzywa szyfrowania WPA3, przetqcz sie na WPA2.

Po pomysinym potgczeniu mozesz dostosowac nazwe robota, wybrac tryby sprzqtania, dostosowac
ustawienia, edytowa¢ mapy i zaplanowac sprzgtanie.

3.10 Ustaw robota

Umiesc robota na stacji fadujgcej, dopasowujqc styki tadowania w stacji tadowania i w robocie do
siebie.

Gdy robot prawidtowo wjedzie na stacje tadowania, tadowanie rozpocznie sie automatycznie, a robot
wyda komunikat gtosowy.




4. Korzystanie z S1

41 Wazne wskazowki przed vzytkowaniem

A

A. Upewnij sie, ze wszystkie drzwi wewnetrzne sq otwarte
i usun z podtogi wszelkie przewody zasilajgce i mate
przedmioty, w ktore mogtby zaplgtac sie robot.

B. Zt6z pod spodem fredzle dywandw, aby zapobiec
splgtaniu robota.Unikaj czyszczenia dywanow z
wysokim wtosiem lub dywanow o grubosci wiekszej niz
0,79 cala / 20 mm, poniewaz mogq one spowodowac
nieprawidtowe dziatanie robota.

C. Zdecydowanie zaleca sie umieszczenie barier
fizycznych lub ustawienie "Strefy zakazu poruszania
sie" / "Wirtualnej sciany" za posrednictwem aplikac;i
eufy Clean przed kominkami i niektorymi olbszarami (t).
otworami wentylacyjnymi), ktére mogg spowodowad
uszkodzenie robota w przypadku wjechania do srodka.

D. Nie uzywaj robota, jesli na podtodze znajdujq sie
materiaty jak niedopatki papierosow,stojgca woda
lub lepkie substance, twarde lub ostre przedmioty.

Zapobiegnie to niebezpieczenstwu lub uszkodzeniu
robota.

E. Robot moze wspinac sie na przedmioty o wysokosci
mniejszej niz 0,79 cala / 20 mm.Usun te obiekty, jesli to
mozliwe.

F. W wiekszosci przypadkdw czujniki zapobiegajgce
upadkom zapobiegajg spadaniu robota ze schodow

i stromym upadkom, ale czujniki sg mniej skuteczne,
jesli sg brudne lub uzywane na wyktadzinach /
odblaskowych / ciemnych podtogach.Umiesc bariery
fizyczne lub ustaw "Strefe zakazu poruszania sie" /
"Wirtualng sciane’, aby zablokowac obszary, w ktorych
robot moze spasc.




4.2 Mapowanie

Przed pierwszym uzyciem robota utworz mape nowego srodowiska, aby rozpoczqc¢ zadania czyszczenia.
Aby rozpoczgc¢ mapowanie, dotknij "Start" w aplikaciji.

Fully charged
< & 100% @
a
&
Home Room Zone
Mode
Customize Mode >

Uwaga: Obrazy interfejsu uzytkownika stuzg wytgcznie do celdw ilustracyjnych. Rzeczywista zawartosc
wyswietlanej zawartosci moze sie roznic¢ w zaleznosci od wersji oprogramowania.

b
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- Upewnij sie, ze wszystkie drzwi wewnetrzne sq otwarte i usun przeszkody, takie jak przewody
zasilajgce na ziemi, aby uzyskac¢ petng mape pomieszczen.

- Przed mapowaniem upewnij sie, ze robot jest podtqgczony do stacji bazowej, a stacja bazowa
jest podtgczona do zasilania.



4.3 Rozpocznij czyszczenie

4.3.1 Wybierz tryb czyszczenia

Robot oferuje dwa tryby: tylko odkurzanie oraz odkurzanie i mopowanie. W trybie "odkurzanie i
mopowanie" jednoczesnie odkurza i mopuje, automatycznie zwilzajgc i szorujgc Cut toczgcy sie mop
oraz zbierajgc brudng wode. Po wykryciu dywandw automatycznie podnosi mop, aby zapobiec ich
zwilzeniu.

O Mozesz przetgczac tryby czyszczenia, ,dotykajge panelu dotykowego lub klikajge "Tryb" w aplikacii.

Mode

Cleaning Intensity ©

n @ @

Fast Standar Deep

Vacuum/Mop

Uwaga: Obrazy interfejsu uzytkownika stuzg wytqgcznie do celdw ilustracyjnych. Rzeczywista zawartosc
wyswietlanej zawartosci moze sie rozni¢ w zaleznosci od wersji oprogramowania.

Q - Aby poprawi¢ wydajnos¢ mopowania, zaleca sie uzycie trybu odkurzanie 1-3 razy przed
przetgczeniem na tryb mopowania w nowym srodowisku.

4.3.2 Rozpocznij czyszczenie

Mozesz rozpoczgc¢ zadanie czyszczenia poprzez:

- DIstukniecie w panelu dotykowym stacji bazowe;.

- DINaci$nij na robocie.

. ° Stuknij w gtownym interfejsie aplikacii.

Robot rozpocznie czyszczenie na podstawie wybranego trybu i ustawien.

4.3.3 Mycie mopa

« Wstepne nawilzanie mopa: Robot zwilzy suchy mop w stacji bazowej przed rozpoczeciem mopowania.

« Plukanie w trakcie czyszczenia: Aktywuj te funkcje w ustawieniach stacji bazowej aplikaciji, aby robot
okresowo ptukat mopa na stacji podczas czyszczenia.

« Gtebokie czyszczenie: Robot automatycznie okresli, czy mop wymaga mycia i suszenia po zadaniu
czyszczenia.

. |:|_|QReczne uruchomienie: Dotknij i przytrzymaj przez 3 sekundy lub dotknij w aplikacji, aby recznie
rozpoczqgc¢ mycie mopa. Jesli robot znajduje sie w tym czasie poza stacjg bazowq, uruchomi ptukanie

w trakcie czyszczenia; jesli bedzie na stacji bazowej, uruchomi cykl czyszczenia i suszenia.
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Aby uzyskac¢ optymalng czystos¢ mopa i zapobiegac nieprzyjemnym zapachom, ustaw
czestotliwosc ptukania na raz na 35 do 65 metrow kwadratowych.

4.4 Zakoncz zadanie czyszczenia

Po wykonaniu zadania lub gdy poziom natadowania baterii spadnie ponizej 10%, robot automatycznie
powroci do stacji bazowej w celu zbierania kurzu, mycia mopem, suszenia i tadowania. Mozesz takze
recznie zakonczy¢ zadanie poprzez:

. QStukniecie w panelu dotykowym staciji.

. QNociéniecie na robocie raz i nacisniecie go ponownie.
. mStukonie w aplikaciji.

4.5 Wiqcz odkurzanie

Robot automatycznie zainicjuje odpylanie w stacji bazowej po czyszczeniu przez okreslony czas.

- Odpylanie w trakcie czyszczenia: Mozesz wstepnie ustawic¢ czestotliwos¢ automatycznego zbierania
kurzu (15/30/45/ 60 minut) w aplikacji. W takim przypadku robot powrdci na stacje w celu odpylenia z

ustalong czestotliwosciq podczas procesu czyszczenia, a nastepnie po zakonczeniu odpylania bedzie
kontynuowat czyszczenie.

Smart O

Every 15 mins
Every 30 mins
Every 45 mins

Every 60 mins

Uwaga: Obrazy interfejsu uzytkownika stuzg wytgcznie do celdw ilustracyjnych. Rzeczywista zawartosc
wyswietlanej zawartosci moze sie rozni¢ w zaleznosci od wersji oprogramowania.

. QRchne uruchomienie: Dotknij w prawym dolnym rogu ekranu gtownego aplikacji, aby recznie
witqczy¢ zbieranie kurzu.
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W przypadku domow z wieloma zwierzetami zaleca sie dostosowanie czestotliwosci zbierania
kurzu raz na 15 do 30 minut w zaleznosci od potrzeb.
- Jesli funkcja zbierania kurzu nie byta uzywana przez dtugi czas, nalezy recznie wyczyscic

pojemnik na kurz, aby unikng¢ zablokowania, w przeciwnym razie wptynie to na wydajnosce
czyszczenia.

- Unikaj wielokrotnego zbierania kurzu w krotkim czasie.
- Podczas zbierania kurzu pojawiqg sie pewne odgtosy. Jesli hatas Ci przeszkadza, wtgcz w

aplikacji "Nie przeszkadzac" Odpylanie nie zostanie aktywowane w czasie okreslonym w "Nie
przeszkadzac"



4.6 Wysusz mop
Po umyciu robot automatycznie wysuszy mopa.

- Tryb suszenia: Mozesz przetqczy¢ tryb suszenia za pomocg "Ustawien stacji bazowej" w aplikaciji.

Standard Dry jest odpowiedni dla wiekszosci gospodarstw domowych, podczas gdy Quick Dry nadaje
sie do obszardow o suchym klimacie.

Cancel Save

Quick Dry
3-hour constant temperature drying, suitable for dry

areas. In humid regions, this setting may not fully dry
mop, causing a musty smell.

Standard Dry Vv

4.5 hour consistent temperature drying.

s

Uwaga: Obrazy interfejsu uzytkownika stuzg wytgcznie do celdw ilustracyjnych. Rzeczywista zawartosc
wyswietlanej zawartosci moze sie roznic¢ w zaleznosci od wersji oprogramowania.

. QReczne uruchomienie: Dotknij w prawym dolnym rogu ekranu gtownego aplikacji, aby recznie
uruchomic¢ cykl suszenia.
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Nalezy zachowac¢ ostroznose, wybierajqc tryb szybkiego suszenia, poniewaz moze on nie

wysuszy¢ mopa catkowicie, doprowadzajgc w ten sposob do powstania plesni i nieprzyjemnego
zapachu.

° Podczas cyklu suszenia mozesz tatwo rozpoczgc nowe zadanie czyszczenia, zmieniajgc go

w aplikacji, co automatycznie zakonczy proces suszenia i przetgczy sie w tryb czyszczenia.



5. Wiecej funkcji

5.1 Czyszczenie wielu pieter
Aby posprzgtac wiele pieter, przenies robota na zgdane pietro, a nastepnie przejdz do "Ustawienia"

> "Zarzqgdzaj mapq" > "Utwoérz nowg mape', aby utworzy¢ mape dla nowego pietra w aplikaciji.
Podczas cyklu suszenia mozesz rowniez tatwo rozpoczg¢ nowe zadanie czyszczenia, naciskajgc przycisk
start / pauza na robocie, stacji bazowej lub dotykajgc w aplikaciji.

< Map Management —+

Multi-Map Saving

Recommended for multi-floor cleaning.

Map1

2024/07/28 21:05

Create New Map

Q - Aby umy¢ podtogi, upewnij sie, ze robot wykona zadanie mycia mopa przed przeniesieniem go
' na inng podtoge w celu jej wyczyszczenia

5.2 Potgczenie z inteligentnym gtosnikiem

S1 moze tqczy¢ sie z inteligentnym gtosnikiem w domu w celu sprzqtania sterowanego gtosem. Obecnie
obstuguje Amazon Alexa i Google Home Speaker.

5.3 Aktualizacja oprogramowania

Za kazdym razem, gdy dostepne jest nowe oprogramowanie, mozesz zaktualizowac je w nastepujgcy
sposob:

- Stuknij ikone aktualizacji w interfejsie urzgdzenia aplikacji.
- Stuknij powiadomienie o aktualizacji na ekranie gtobwnym aplikaciji.
- Przejdz do "Aktualizacja oprogramowania" w Ustawieniach.

Po wtqczeniu aktualizacji oprogramowania robot automatycznie pobierze i zainstaluje nowe
oprogramowanie. Aktualizacja trwa okoto 10-20 minut; upewnij sie, ze robot i stacja sq wtqgczone i
podtqczone do sieci.

(L

9 - Przed wtgczeniem aktualizacji oprogramowania podtqgcz robota do stacji bazowe.
© . To normalne, ze robot i stacja uruchamiajg sie automatycznie podczas aktualizacii
oprogramowania

- Zapewnij stabilne potgczenie sieciowe robota podczas aktualizacji oprogramowania. Jesli
aktualizacja sie nie powiedzie, uruchom ponownie robota i sprobuj ponownie.



6. Czyszczenie i konserwacja

6.1 Czestotliwos¢ konserwaciji

Aby zapewni¢ optymalng wydajnosc S1, zalecamy regularng konserwacje jego podzespotow.

Modut Komponenty Czestotliwosé czyszczenia Czestotliwosé wymiany
Zbiornik brudnej wody Co 30 godzin -
Mop Co 20 godzin Co 60 godzin
Filtr o .Wys,o.k'eJ Co 20 godzin Co 60 godzin
wydajnosci
Pojemnik na kurz Co 60 godzin -

Robot Szczotka boczna Co 60 godzin Co 180 godzin
Szczotka obrotowa Co 60 godzin Co0 180 godzin
Czujniki Co 360 godzin -
Filtr do zbiornika brudnej = Co 360 godzin
wody
Koto obrotowe Wyczys¢ w zaleznosci od _

aktualnego stanu
Srodek do czyszczenia -
. - Co miesiqgc

podtog
Worek na kurz - Wymien w razie potrzeby
Dno Co miesiqc -

Stacja

bazowa
Taca filtracyjna Co 30 godzin -

Zbiornik czystej wody

Wyczys¢ w zaleznosci od
aktualnego stanu

Zbiornik na brudng wode

Wyczysc w zaleznosci od
aktualnego stanu




6.2 Czyszczenie czesci

6.2.1 Czyszczenie zbiornika na brudng wode
© Zdejmij ostone magnetyczng robota. Nacisnij przyciski zwalniajgce po obu stronach zbiornika brudnej
wody i wyciggnij go.

® Wyjmij pojemnik na wode i filtr.

© Uzyj narzedzia do czyszczenia, aby pojemnik na wode i filtr do czysta biezgcg woda.

O Osuszyc¢ powietrzem pojemnik na wode i filtr.

© Po wyschnieciu na powietrzu ponownie potqcz pojemnik na wode i filtr do zbiornika brudnej wodly.

@ Zainstaluj prawidtowo zbiornik brudnej wody w robocie i umies$c¢ z powrotem pokrywe magnetyczng.

(4] (5]

@ - Regularnie czysc zlew i filtr zlewowy zbiornika brudnej wodly.
- Jesli zauwazysz wyciek brudnej wody lub spadek wydajnosci czyszczenia, sprawdz, czy nie ma
blokad w zlewie i filtrze zlewu, i wyczysc¢ zbiornik brudnej wody zgodnie z potrzebami.

6.2.2 Czyszczenie pojemnika na kurz i filtrow

6.2.2.1 pojemnik na kurz
© Zdejmij ostone magnetyczng robota i podnies uchwyt, aby wyjg¢ pojemnik na kurz.

@ Nacisnij zatrzask zwalniajgey, aby otworzy¢ tylng pokrywe.

© Oprodznij pojemnik na kurz.




6 - Jesli filtr czesciej sie zatyka, sprawdz wysokowydajny filtr w smietniku i doktadnie go wyczysc.

6.2.2.2 filtry
© Nacisnij zatrzask zwalniajgey, aby otworzy¢ géorng pokrywe pojemnika na kurz.

® Wyjmij filtr o wysokiej wydajnosci.

© Uzyj dostarczonego narzedzia do czyszczenia, aby wyczyscic filtr o wysokiej wydajnosci i filtr wstepny.
Jesli filtra nie mozna doktadnie wyczyscic, wymier go na nowy.

Q - Pamietaj, aby wyczysci¢ obie strony filtra wstepnego.

O Po oczyszczeniu catkowicie wysusz na powietrzu filtr i pojemnik na kurz. Po wyschnieciu ponownie
zainstalyj filtr w pojemniku na kurz.

©® Po wyschnieciu ponownie zainstaluj filtr w pojemniku na kurz.

0O Zamknij goérng i tylng pokrywe pojemnika na kurz i ponownie zainstaluj pojemnik na kurz w robocie.

,

6 - Regularnie sprawdzaj wysokowydajny filtr pod kgtem zatorow i w razie potrzeby wyczysc.




6.2.3 Wymiana obrotowego mopa

© Po wigczeniu robota zdejmij ostone magnetyczng i wyjmij zbiornik brudnej wody, a nastepnie toczgcy
sie mop automatycznie opadnie.

® Odwroce robota, nacignij przycisk zwalniania mopa.
© Zdejmij mop.

O Podnies mechanizm napedu rolki i widz nowq rolke do napedu, wyreguluj naped az mop bedzie
prawidtowo na swoim miejscu. Dociskaj rolke, az ustyszysz klikniecie.

P

L] T . . . s . , . . . . ,
-@- - Jesli zauwazysz, ze wydajnosc czyszczenia spada, sprawdz, czy mop nie jest brudny i wymien

go w razie potrzeby.



6.2.4 Czyszczenie kota obrotowego
© Uzyj dotgczonego do produktu narzedzia do czyszenia, aby podwazy¢ koto obrotowe.
@ Oczys¢ wszelkie wtosy i zanieczyszczenia z powierzchni i wneki.

© Wtoz kétko do szezeliny montazowej i nacisnij kétko, az ustyszysz klikniecie.

6.2.5 Czyszczenie szczotek bocznych

© Chwy¢ szczotki boczne obiema rekami i wyciggnij je. Jesli w pedzle sq zaplgtane wiosy, wyczyse je
recznie.

@ Zainstaluj ponownie czerwonq szczotke boczng w czerwonym gniezdzie, naci$nij jq, az ustyszysz
klikniecie. Zainstaluj ponownie szarqg szczotke boczng w ten sam sposob.




6.2.6 Czyszczenie szczotki giownej

© Nacisnij przycisk zwalniajgcy ostone szczotki.

@ Zdejmij ostone szczotki i wyjmij szczotke obrotowq.
© Usun wiosy zaplgtane na szczotce obrotowe;.

O Wyciqgnij czerwong os$ szczotki obrotowej i uzyj dostarczonego narzedzia do czyszczenia, aby
usungc wiosy z obu koncow.

© Po czyszczeniu widz ponownie czerwong os.

0 Zainstaluj ponownie szczotke obrotowq i ostone szczotki.

1

e
OTQ

-@- - Upewnij sie, ze szczotka boczna nie jest uwieziona pod ostong szczotki podczas ponowne;j
instalacii.

(5]

P



6.2.7 Czyszczenie czujnikow i stykow tadowania

Wytrzyj kamere RGB, czujniki scienne, styki tadowania, czujniki klifu i czujnik wykrywania dywanu
wilgotng szmatkq.

P

Q - Regularnie czysc¢ te czujniki, aby zapobiec poslizgowi, problemom z tadowaniem lub
. nieprawidtowemu wykryciu dywanu.

6.2.8 Czyszczenie kot

Zetrzyj brud z két robota wilgotng szmatka.

Q - Jesli robot wpada w poslizg lub ma zmniejszong zdolnos¢ pokonywania przeszkdd, wyczyse
i kota lub sprawdz, czy nie utknety na przeszkodach.



6.2.9 Czyszczenie zbiornika na brudng wode

© Wyjmij zbiornik brudnej wody.

@ Otworz i oproznij zbiornik brudnej wody.

© Doktadnie wyptucz zbiornik brudnej wody wodq.

O Zainstaluj ponownie zbiornik brudnej wody na staciji.

6.2.10 Czyszczenie tacy filtra

© Wyjmij tace filtra ze stacji bazowe;.

@ Uzyj dostarczonego narzedzia do czyszczenia, aby wyczysci¢ $mieci z tacy.
© Osusz tace filtra na powietrzu.

O Po wysuszeniu umies¢ go z powrotem na stacji.

~
=

(1) (2] © (4]

6.2.11 Wymiana worka na kurz
© Wyjmij zbiornik czystej wody, otworz ostone przeciwpytowq i wyciggnij worek na kurz.

AR

® Wyrzuc¢ zuzyty worek na kurz.

© Zainstaluj nowy worek na kurz i upewnij sie, ze jest prawidtowo umieszczony, a nastepnie zamknij
ostone przeciwpytowaq.

9 w ¢

(1) 12/ ©




7. Czesto zadawane pytania

Modut Problemy Motzliwe przyczyny Rozwigzania
- Sprobuj odswiezy¢ aplikacije,
przewijajgc ekran w dot. Jesli robot
pozostaje w trybie offline, zdejmij
ostone magnetyczng, aby sprawdzi¢
wskaznik Wi-Fi. Jesli miga na biato,
zresetuj potgczenie Wi-Fi.
- Podtqcz urzgdzenie mobilne do
tej samej sieci co robot i otworz
inne aplikacje, aby sprawdzic, czy
- Nieprawidtowe sie¢ jest stabilna. Jesli potgczenie
lub niestabilne jest stabe, przetqcz sie na bardziej
potgczenie Wi-Fi. niezawodngq sie¢.
Aplikacja wskazuje, Robot jest - Otworz ostone magnetyczng robota
ze robot jest w wytqczony. i sprawdz, czy wytqcznik zasilania
trybie offline. - Robot odtgczony od znajduje sie w pozycji "O" Jesli tak,
staciji. przetqgcz go na pozycje "I".
- Robot nie jest - Ponownie umies¢ robota na jego
podtqczony do sieci. stacji bazowej, aby potwierdzi¢
prawidtowe dokowanie i tadowanie.
Monitoruj wszelkie powiadomienia
offline.
- Uruchom ponownie robota.Zdejmij
ostone magnetyczngq, przetqcz
witqcznik zasilania w pozycje "O",
odczekaj 3 minuty, a nastepnie
przetqcz go z powrotem w pozycje
"I
. Zte warunki sieci Wi- - Po ponownym uruchomieniu, robota
_ Fi sprobuj ponownie mapowac, aby
Mapa zostaje " . sprawdzi¢, czy problem z utratg
) ] - "Mapowanie .
Aplikacja utracona w domu" nie zostato mapy nadal wystepuje.
aplikaciji. - Upewnij sie, ze mapowanie zostato

prawidtowo
ukonczone.

zakonczone, a robot poprosit o
pomysline zapisanie mapy.

Aktualizacja
oprogramowania
nie powiodta sie.

- Zte warunki sieci Wi-
Fi.

- Robot nie znajduje
sie na stacji lub jest
odtgczony od stacii.

- Proces aktualizacji
oprogramowania
sie zawiesit,
aplikacja nie jest
zsynchronizowana.

- Sprawdz, czy siec¢ jest stabilna;
zaleca sie przetqczenie na nowe
srodowisko sieciowe i ponowng
probe aktualizacii.

- Sprawdz potgczenie robota ze
stacjg Uniclean™. Zdejmij robota,
przetqcz przycisk zasilania w pozycje
"O", odczekaj 3 minuty, a nastepnie
wigcz go i umiesc z powrotem na
stacji Uniclean™ , aby ponownie
dokonac¢ aktualizacii.

- Wyjdz z aplikacji i wejdz ponownie,
aby sprawdzi¢, czy dziata normalnie.

Robot nie moze
potqczycC sie z
sieciq.

- Nieprawidtowe hasto
Wi-Fi wprowadzone
podczas potgczenia
sieciowego.

- Robot jest
podtqczony do sieci
5G zamiast sieci 2.4G.

+ Router Wi-Fi ma
wiqczony tryb biotej
listy.

- Szyfrowanie routera
Wi-Fi nie jest
ustawione na WPA2.

- Sprobuj ponownie z poprawnym
hastem Wi-Fi.

- Podtgcz urzgdzenie ponownie po
wytqczeniu trybu biatej listy routera.

- Przetqgcz metode szyfrowania na
WPAZ2 przez interfejs zarzqgdzania
routera.




Modut Problemy Mozliwe przyczyny Rozwigzania
- Robot jest zaplgtany
W przewody - Sprawdz, czy robot nie jest
zasilajgce lub inne uwieziony lub utkngt na
przedmioty. przeszkodach i sprawdz, czy szczotki
- Szczotka obrotowa boczne, szczotka obrotowa, kota lub
Robot utknat i nie lub szczotka mop toc_:zny nie sq splgtane z innymi
Robot N . boczna sg przedmiotami.
moze sie ruszyc. ) . L
zablokowane przez - Sprawdz, czy poziom baterii nie jest
zanieczyszczenia. zbyt niski.
- Bateria robota jest - Jesli problem bedzie sie powtarzat,
wytadowana. wytqcz robota, odczekaj 5 sekund, a
- Robot utkngt na nastepnie uruchom go ponownie.
przeszkodach.
- Obrotowe koto jest + Powyjeciu kota obrotowego
sprawdz, czy koto i 0s nie sq
brudne.
. . . zabrudzone.
- Filtr pojemnika na AT . .
. - Wyjmij pojemnik na kurz i
kurz robota i filtr o ; . )
g Y sprawdz, czy pojemnik na kurz,
wysokiej wydajnosci R L oo
filtr i filtr o wysokiej wydajnosci sq
: sq zablokowane.
Robot wydaje zablokowane.
. - Szczotka obrotowa .
nienormalny hatas . - Sprawdz szczotke toczng pod
jest zaplqtana w T i,
podczas pracy. . . katem splgtania i deformacii
zanieczyszczenia, .
: spowodowanych przez inne
powodujgc ;
: przedmioty.
deformacije. . .
) - Sprawdz listwe ochronng szczotki
- Pasek ostony szczotki . ; : )
. i szczeline montazowq szczotki
jest zdeformowany c < .
o . walcowej pod kqgtem jakichkolwiek
lub powaznie zuzyty. AR
odksztatcen i zuzycia.
- Kosz na kurz robota - Wyjmij pojemnik na kurz i sprawdz,
Robot nie Ma Jgst zot.kony.. czy jest petny lub czy otwor jest
. . . - Filtr pojemnika na zatkany.
ssania ani ssania e , . . .
. kurz robota i filtr o - Sprawdz, czy filtr pojemnika na
zmniejszonego. e Y o s N
wysokiej wydajnosci kurz i filtr o wysokiej wydajnosci sq
sq zablokowane. zablokowane.
Robot

Robot zgtasza
"Nieprawidtowy
poziom czystej
wody".

- W zbiorniku czystej

wody robota sqg
babelki.

- Po obrdceniu robota w pionie o 360

stopni umies¢ go z powrotem na
stacji bazowej.

Robota nie mozna
natadowad.

- Piny styku

tadowania miedzy
robotem a stacjq
nie sq prawidtowo
wyrownane.

- Styki tadowania

robota i stacji sg
brudne.

- Stacja nie jest

wiqczona.

- Upewnij sie, ze styki tadowania

robota i stacji bazowej sq
odpowiednio dopasowane.

- Wyjmij robota i wyczysc piny

tadowania zarowno na robocie,
jak i na stacji bazowej sciereczkq
alkoholowq, a nastepnie umiesc
robota z powrotem na stacji.

- Upewnij sie, ze panel dotykowy

stacji i pierscien LED w zbiorniku
czystej wody swiecq normalnie; jesli
tak nie jest, oznacza to, ze przewod
zasilajgey nie jest prawidtowo
podtqczony.




Modut Problemy Mozliwe przyczyny Rozwigzania
- Kotko obrotowe
) E'Lé%%SIQ Z powodu - Zdejmij koto obrotowe, wyczysc¢ je,
Sciezka ’ a nastepnie zainstaluj ponownie na
. - W obszarze :

czyszczenia . robocie.

) czyszczenia robota ) . .
robota jest - Zanim robot zacznie sprzqtac,

Robot

zdezorganizowana,
a wydajnosc
czyszczenia jest
niska itp.

znajduje sie wiele
przeszkod, takich jak
przewody zasilajgce
i kapcie.

- Okno radaru robota
i czujniki scienne sq
brudne.

sprobuj posprzqtac porozrzucane
przedmioty na podtodze.

- Oczysc¢ kurz ze wspornika okiennego

radaru i zetrzyj brud z powierzchni
czujnikow sciennych.

Robot porusza sie
tam iz powrotem w
jednym miejscu.

- Czujnik zderzaka
nie odbija sie
prawidtowo.

- Pociggnij delikatnie do przodu i do

tytu, aby wyréwnac szczeline miedzy
zderzakiem a gtowq robota.

Czysta woda
wyptywa z robota
podczas pracy.

- Robot pracowat na
podtodze ze stojgcq
woda.

- Zbiornik brudnej
wody robota nie
jest prawidtowo
zainstalowany.

- Na dnie zbiornika
brudnej wody robota
znajduje sie woda.

- Robot przekracza
prog lub prog drzwi.

- Upewnij sig, ze zbiornik brudnej

wody robota jest prawidtowo
zainstalowany, upewnij sie, ze jest
bezpieczny na miejscu.

- Wyczys¢ wode z dna zbiornika

brudnej wody, a nastepnie
ponownie sprawdz, czy nie ma
wyciekow podczas pracy.

- To normalne, ze robot kapie czystq

wodg podczas przekraczania
progow lub progow drzwi.

Z robota wyptywa
brudna woda
podczas pracy.

- Zlew robota jest
zablokowany,
powodujgc wyciek
brudnej wody.

- Zbiornik brudnej
wody robota nie
jest prawidtowo
zainstalowany.

- Na dnie robota
znajduje sie resztka
wody.

- W pojemniku na kurz
jest woda.

- Wyjmij zbiornik brudnej wody robota

i uzyj szczotki do czyszczenia, aby
wyczyscic zlew, filtr zlewowy i dno
zbiornika brudnej wody.

- Sprawdz, czy zbiornik brudnej

wody robota jest prawidtowo
zainstalowany, upewnij sie, ze jest
bezpieczny na miejscu.

- Jesli robot wytart mokrg

powierzchnie, woda mogta dostac
sie do pojemnika na smieci.Prosze
wytrze¢ wode do pojemnika na kurz.

Robot pracujgc
zostawia za sobg
zanieczyszczenia.

- Na dnie robota
znajdujq sie
zanieczyszczenia.

- Toczgcey sie mop
robota jest brudny.

- Wyczys¢ zanieczyszczenia na dnie

robota.

- Wyczysc¢ toczqcey sie mop i resztki

jego wneki.




Modut

Problemy

Mozliwe przyczyny

Rozwigzania

Robot

Robot niezdolny do
ruchu, kreci sie w
jednym miejscu.

- Kota zaplgtane w
brud lub wtosy.
- Awarie sprezyny kot.

- Wyczysc¢ wszelkie ciata obce lub
wtosy owiniete wokot ko,

- Zdemontuj kota, aby sprawdzic,
czy sprezyna jest bezpieczna
lub uszkodzona. W przypadku
uszkodzenia prosimy o kontakt z
obstugq klienta w celu naprawy.

Robot spada ze
stopni lub upada z
wysokosci ponad 5
cm.

- Czujniki
zapobiegajgce

upadkom sqg brudne.

- Wyczys¢ czujniki Anti-drop.

Nieprzyjemny
zapach podczas
pracy robota.

- Filtr lub zbiornik
brudnej wody sqg
zablokowane.

- Mop obrotowy nie
suszy sie.

- Wysokowydajny
filtr w koszu jest
zatkany, powodujgc
gromadzenie sie
kurzu i nieprzyjemne
zapachy.

- Wyjmij zbiornik brudnej wody i
uzyj dostarczonego narzedzia do
czyszczenia, aby wyczyscic¢ skrobak
i filtr.

- Wyjmij mop, namocz go w gorgcej
wodzie, a nastepnie ponownie
przymocuj do robota. Aktywuj mycie
mopa robota. Po wyczyszczeniu
WYysusz mop przed nastepnym
uzyciem.

- Postepuj zgodnie z instrukcjami
w serwisie akcesoriow aplikacji
dla wysokowydajnego filtra, aby
wyczyscic¢ kosz na smieci i filtr.
Upewnij sie, ze sq catkowicie suche
przed nastepnym uzyciem.




Modut

Problemy

Mozliwe przyczyny

Rozwigzania

Stacja
Uniclean™

Nieszczelny worek
na kurz.

Kurz wychodzi ze
szczelin w stacji.

- Worek na kurz nie
jest prawidtowo
zatozony.

- Worek na kurz jest

petny.

- Sprawdz, czy worek na kurz jest
prawidtowo umieszczony.

- Usun wszelkie zanieczyszczenia ze
szczeliny instalacyjnej worka na
kurz, a nastepnie wymien worek na
kurz.

Robot nie wiqcza
automatycznego
zbierania kurzu po
powrocie do stacji
bazowej.

- Obszar czyszczenia
nie przekracza
wstepnie
ustawionego
obszaru
automatycznego
zbierania kurzu
lub funkcja
automatycznego
oprozniania nie jest
wiqczona.

- Worek na kurz nie
jest zainstalowany.

- Sprawdz, czy funkcja
automatycznego oprozniania jest
wigczona i sprawdz, Czy 0CzyszCzony
obszar spetnia wstepnie ustawione
wymagania dotyczgce obszaru
zbierania kurzu.

- Upewnij sie, ze worek na kurz jest
prawidtowo zainstalowany.

Robot zgtasza
"Zbiornik brudnej
wody jest petny”.

- Sprawdz, czy
zbiornik brudnej
wody w stacji
bazowej jest petny
lub nieprawidtowo
zainstalowany.

- Filtr tacy jest zatkany.

- Pojemnik na wode
robota jest zatkany.

- Sprawdz, czy zbiornik brudnej wody
jest petny i upewnij sie, ze pokrywa
jest odpowiednio zabezpieczona
przed ponownym zainstalowaniem
zbiornika brudnej wody.

- Wyjmij tace i doktadnie jg wyczysc.

- Wyjmij zbiornik brudnej wody
robota, odtgcz pojemnik na wode
oraz filtr i doktadnie je wyczysc.

Jesli problem bedzie sie powtarzat po wyprobowaniu zalecanych rozwiqzan, skontaktuj sie z naszym
personelem obstugi klienta.

Instrukcje dotyczqgce konfiguraciji sieci
1.Konfiguracja BLE (Bluetooth Low Energy)

Opis statusu: Gdy urzgdzenie nie jest jeszcze poditgczone do sieci, automatycznie wiqczy transmisje BLE

i aktywuje ustugi BLE w celu zapewnienia configurationcapabilities sieci Bluetooth.
2. Konfiguracja AP (punktu dostepowego)
Warunki wyzwalania: Nacisnij przycisk resetowania urzqgdzenia, aby przejs¢ do okna konfiguraciji AP.
Definicja okresu okna: Okres okna trwa 30 minut po nacisnieciu przycisku resetowania.

Okres okienkowy zakonczy sie, jesli mineto 30 minut lub zostato zainicjowane zgdanie konfiguraciji sieci w
okresie okienkowym.

Zachowania w okresie okna: Urzqdzenie wysle otwarty (bez hasta) i widoczny hotspot AP. Nazwa (SSID) i
hasto hotspotu AP ulegng zmianie po zakonczeniu okna.

Na urzgdzeniu:

Nastuguje na porcie TCP 9668 w celu obstugi zadan konfiguracii sieci.

Transmisje przez port UDP 9667 w celu obstugi wykrywania i fgczenia urzgdzen.

3. Po zakonczeniu okna Zmiany w punkcie dostepowym AP: Identyfikator SSID i hasto punktu
dostepowego AP zostanq przetgczone na nowe ustawienia. Wszelkie urzqgdzenia podtqgczone do punktu
dostepowego zostang na site odtgczone.

Uwagi

Podczas procesow konfiguracji BLE i AP upewnij sie, ze srodowisko sieciowe jest stabilne i postepuj
zgodnie z instrukcjami urzqgdzenia, aby zakonczy¢ konfiguracje. Jesli wystqpiq jakiekolwiek problemy,
mozesz sprobowac¢ ponownie nacisngc przycisk resetowania, aby przejs¢ do nowego okna.



8. Specyfikacje

Model: T2071

Wymiary 347 * 325 * 96 mm
Waga 5,27 kg
Bateria 4600 mAh, 21,6 v

Moc wejsciowa

25V 1,5A

Znamionowe
Zuzycie energii

Maks. 61,7 W

Czas sprzgtania

Tryb tylko odkurzanie: do 277 minut
Tryb odkurzania i mopowania: do 184 minut

Czas tfadowania

3,6h (15% -100%)

opeee s

Wymiary 467 * 383 * 670 mm

Waga 9,08 kg

Wejscie US/CA/JP/TW:100-120V UE/ AU/ AR / KR:

Zznamionowe

220-240V

Znamionowa moc

S 25V 1,5A

wyjsciowa

Pojemnosc

zbiornika czystej 3,01
wody

Pojemnosc

zbiornika na brudng| 2,0L
wode

Pojemnosc¢ worka 251

na kurz




9. Obstuga Klienta

Skontaktuj sie z nami:

M support@eufy.com

@ www.eufy.com

(USA / CA) +1(800) 994 3056

(Wielka Brytania) + 44 (0) 1604 936 200
% (DE) + 49 (0) 69 9579 7960

(JP) + 81 03 4455 7823

(CN) + 86 400 0550 036

Samouczki wideo, czesto zadawane pytania, zasady gwarancji i inne informacje mozna znalez¢ na
stronie: https://support.eufy.com/

Niniejszym Anker Innovations Limited oswiadcza, ze to urzgdzenie jest zgodne z przepisami dotyczgcymi
bezpieczenstwa produktow i infrastruktury telekomunikacyjnej (wymagania bezpieczenstwa dla
odpowiednich produktow tgczonych) 2023. Oswiadczenie o zgodnosci znajduje sie na stronie
internetowej: https://www.eufy.com/uk/psti-related.
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